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水利水电工程项目质量控制系统灰色摆动模型
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摘 要 通过分析水利水电工程项目质量及工程质量控制的特点，指出统计方法的局限性 &建立了
水利水电工程项目质量控制系统灰色摆动模型，介绍了建模步骤、模型参数求解方法及模型验证结

果等，分析了质量控制系统运行机制的稳定性，预测了质量控制系统的未来状态 &利用灰色摆动模
型能提高工程项目质量控制的效果，同时模型对费用、进度的控制具有参考价值 &
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! 水利水电工程项目质量特点及统计方法的局限性

!"! 水利水电工程项目质量特点
水利水电工程项目质量的特点，主要体现在以下 +个方面：
#$质量波动大 &工程项目建设因其具有复杂性、单件性特点，所以工程产品质量波动性大 &
%$影响因素多 &归纳起来，影响工程质量的因素有人、机械、材料、环境、方法五大类，它们会直接或间接

地影响到工程质量 &
&$质量变异大，致使系统不稳定 &由于影响工程质量的因素众多，而任何一个因素出现问题都会引起工

程质量的变异，从而造成质量控制系统的不稳定 &
’$终检局限大 &工程项目建成后，不可能通过拆卸、解体方式来检查内在的质量，因此，对工程质量更应

注重质量控制，将不合格品消灭在萌芽状态 &
!"( 水利水电工程项目质量控制任务
工程项目质量控制可以分为静态控制和动态控制两种 &静态质量控制流程见图 !（,），动态质量控制流

程见图 !（-）&
根据现代项目管理理论，水利水电工程项目质量控制系统研究的任务包括三方面的内容：一是分析至检

查日时质量控制系统状态的稳定性；二是预测质量控制系统未来的状态；三是分析影响系统行为特征量的主

要因子 &
!") 统计方法的局限性
目前在水利水电工程项目质量控制中普遍采用的定量控制方法是统计分析工具，即通过大量取样，从中

找出统计规律，继而达到研究质量控制系统状态的目的 &
统计方法在工业产品质量控制中得到了广泛应用，并取得了成功 &但统计方法在水利水电工程项目中的

应用却受到了许多限制 &归纳起来，统计方法在此存在三方面的问题 &
#$统计方法需要抽取大量测定值，而工程项目的取样往往难以满足大样本容量的要求 &这一点在很大程

度上限制了统计方法在水利水电工程项目质量控制系统中的应用 &
%$从定量角度分析，统计方法只能分析至检查日时质量控制系统的状态，不能预测系统未来状态，也不

能寻找影响质量控制系统行为特征量的主要因子 &
&$统计方法没有考虑质量控制系统中的“灰现象”&如前所述，影响工程项目行为特征量的因素非常的
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图 ! 统计方法质量控制
"#$%! &’(’#)’#*(+ ,-(+#’. */0’1/+

多 %在所有因素中，有些因素具有物理原型，更多的并没有物理原型，并且也很难弄清楚所包括的全部因子
（素），更不知道因子之间的作用机制 %由此可以看出，各作用因子（素）是灰的，各作用因子集对行为特征量的
影响也是灰的 !总之，水利水电工程项目质量控制系统是一个典型的灰色系统 !因此，按灰色理论分析、预测
质量控制系统状态是十分必要的 !统计方法不能够考虑到这一点 !

2 质量控制系统灰色摆动模型
水利水电工程项目在实施过程中会受到各种已知因素及未知因素的影响 !以混凝土强度为例，影响混凝

土强度的因素主要有：配合比、水灰比、养护条件（湿度、温度）、水泥标号、颗粒级配、振捣时间、搅拌时间等 !
由于有些因素（如养护条件等）的波动性较大，造成系统行为特征量的波动也较大，即实测值一般分布在中心

线的两侧，呈现出较大的波动性 !这一点可从大量的取样结果得到验证 !
23! 质量控制系统中 "#（!，!）模型的建立
在灰色系统理论中，用于分析、预测系统状态的常用模型是 "#（$，$）! "#（$，$）是一个单序列一阶灰微

分方程模型，它运用了灰色系统理论中许多重要的概念和方法 !由于这种模型所需信息较小，方法也较为简
单，并且具有相当的精度，因此在相关邻域中得到了广泛的应用 ! "#（$，$）模型的灰差分形式如式（$）所示 !

!（%）（"）# $（!）·%（$）（"）& ’（!） （$）
文献［$］给出了式（$）的解，即

(!（$）（" # $）&［!（%）（$）) ’
$ ］&

) $" # ’
$ （’）

由式（’）可知，"#（$，$）模型的解为指数曲线，当 $ ( %时，曲线为上升型，当 $ ) %时，曲线为下降型 *显
然，对于时间序列波动较大的情况，用指数曲线来拟合，误差较大，故 "#（$，$）模型仅能较好地适用于单调序
列或波动不大序列等情况 *通过分析水利水电工程项目质量及其控制的特点，并结合 "#（$，$）模型的特点及
其适用范围可知，"#（$，$）模型不能很好地满足水利水电工程项目质量控制系统对建模的要求 *因此，需要
建立符合实际情况的模型 *
232 质量控制系统灰色摆动模型的建模步骤及内容
从建模的目的出发，一般总希望模型的拟合值 (!（%）（ "）应尽量逼近时间序列 !（%）（ "），也就是要求模型
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尽可能反映时间序列，尽量减少 !"（!）（#）与 "（!）（#）之间的误差，以提高拟合精度 $根据水利水电工程质量控
制系统的特点，用灰色摆动模型分析、预测质量控制系统状态，即用一组具有灰频率参数的正弦项表示时间

序列的摆动部分，建立一个含有灰频率参数正弦项的一阶灰差分方程 $灰色摆动模型的灰差分形式为

"（!）!（#）% &（!）’（"）（#）( )（!）%"
#

* ( "
［ +*（!）·$%&!*（!）# % ,*（!）·’($!*（!）#］ （)）

式中 &（!），)（!），+*（!），,*（!），!*（!）均为灰色参数 $为了区别于一般的 *+（"，"）模型，灰色摆动模型
简记为 *+（"，"，$%&!）$
,-,-" *+（"，"，$%&!）建模步骤

*+（"，"，$%&!）建模步骤如下：
!"建立*+（"，"）模型并求出模型拟合值 !"（!）（ #）$根据至检查日时已获取的时间序列 "（!）（ #）建立 *+

（"，"）模型，并求出模型拟合值 !"（!）（#）$由式（"）、（,）可建立 *+（"，"）模型，并可求得模型拟合值 !"（!）（#）$
#"求模型拟合值 !"（!）（#）与实际测定值 "（!）（#）之间的残差"（#）$残差由下式求得 $

"（#）( "（!）（#）- !"（!）（#） # ( !，"，,，⋯，. - " （.）
$"对"（#）实施富里叶变换，求得 / 个幅值较大时的频率 $"（#）的富里叶变换由式（/）〔,〕决定 $

0（!）( "
#

-#
"10

- 2!1
（/）

由于水利水电工程项目质量控制中至检查日时所得到的时间序列总是有限长的，则有限离散富里叶变

换为

0（/#）( "
.-"

# ( !
"（#）0- 1/## / ( !，"，,，⋯，. - " （2）

由式（2）即可求得幅值 3 0（/#）3较大时所对应的 / 个频率!"，!,，⋯，!/ $
%"计算 &，)，+*，,* 值 $将 / 个灰频率的白化值代入式（)），分别令 # 4 !，"，,，⋯，. 5 "，应用最小二乘法

即可求出灰参数 &，)，+*，,* 值 $
&"建立 *+（"，"，$%&!）模型 $水利水电工程项目质量控制系统的 *+（"，"，$%&!）的模型见式（6）$

"
·（"）（#）% &!（"）（#）( ) %"

/

* ( "
［ +*$%&#!* % ,*’($#!*］

初始条件："（"）（"）( "（!）（"
}

）

（6）

用指数响应形式表示式（6）的解为

!"（"）!（# % "）(［"（!）（"）- )
& -"

/

* ( "

&,* -!*+*
&, %!,

*
］0- &# % )

& %

"
/

* ( "
［!*,* % &+*

&, %!,
*
$%&#!* %

&,* -!*+*
&, %!,

*
’($#!*］ （7）

!"（!）!（# % "）( !"（"）!（# % "）- !"（"）!（#）( #"0- &# %"
/

* ( "
3*’($（#!* %$*） （8）

式中：#" (（" - 0&）［"（!）（"）- )
& -"

/

* ( "

&,* -!*+*
&, %!,

*
］；3* (

,$%&!*
,

&, %!,
*
（!*,* % &+*）, %（&,* -!*+*）# ,；$* (

9:’;9&［
&,* -!*+*
!*,* % &+*

］- "
,!* $

,-,-, *+（"，"，$%&!）模型的主要参数
!"求解 / 个灰频率的白化值 $由式（2）可以得到 / 4 !，"，,，⋯，. 5 "时的富里叶变换系数 0（/#），其

值由下式求得 $

0（/#）( "
.4"

# ( !
"（#）0- 1

,!
./# ("（!）0

- 1,!./·! %"（"）0
- 1,!./·" % ⋯ %"（. - "）0- 1

,!
./（.-"） （"!）

整理后得
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!（"!）# !" $ #$% （&&）
式（&&）中：

!" #［"（’）()*
+!
%"·’ $"（&）()*

+!
%" $ ⋯ $"（% & &）()* +!%"（% & &）］

$% # &［"（’）*,-
+!
%"·’ $"（&）*,-

+!
%" $ ⋯ $"（% & &）*,- +!

%"（% & &）］

取 . !（"!）. + / !+" 0 $+%较大时的频率作为灰频率的白化值，分别记为#&，#+，⋯，#" ’
!"求解灰参数 ’由 12（&，&）建模理论及最小二乘法原理可得

!" # $%， " #（!%!）&&!%$%

" #［(（!），)（!），*&（!），⋯，*"（!），+&（!），⋯，+"（!）］3

$% #［,（’）（+），,（’）（4），⋯，,（’）（%）］3

! #

& &
+［,（&）（+）$ ,（&）（&）］ & *,-#&⋯*,-#" ()*#&⋯()*#"

& &
+［,（&）（4）$ ,（&）（+）］ & *,-+#&⋯*,-+#" ()*+#&⋯()*+#"

& &
+［,（&）（%）$ ,（&）（% & &）］ & *,-（% & &）#&⋯*,-（% & &）#" ()*（% & &）#&⋯()*（% & &）#



















"

为了使（!3!）5 &存在，如果#- / ’，!，+!，则令 ’-（!）/ ’ ’同时去掉矩阵 ! 中的 *,-#- 列和 " 中 *-（!）
项 ’
式（6）和式（7）为水利水电工程项目质量控制系统的灰色摆动模型 ’但在实际应用模型时，还必须验证模

型能否满足特定的要求（如精度要求、相似性要求等）’

# 质量控制系统灰色摆动模型的验证
质量控制系统灰色摆动模型的验证内容包括模型关联度、残差及后验差的验证等三方面 ’通过模型验证

可以评价模型的优劣性 ’
#$% 模型关联度验证
模型关联度可以反映出模型拟合值序列与实际测定值序列之间的相似程度 ’根据拟合值与实际值之间

的相似程度可以判断模型的相似程度 ’如果相似程度高，则表示模型拟合值能较好地反映实际情况 ’
设原序列 ,（’）为 ,（’）（&），,（’）（+），⋯，,（’）（%），按灰色摆动模型 12（&，&，*,-#）可求得拟合值序列 .,（’）#

为
.,（’）#（&），.,

（’）
#（+），⋯，.,

（’）
#（%）

则 ,（’）与 .,（’）之间的关联度

/ # &
% & &"

%

0 # +
/（0） （&+）

式中 /（0）为关联度系数，由下式算得 ’

/（0）#
%,-

0
1 .,（’）#（0）& ,（’）（0）1 $$·%%89

1 .,（’）#（0）& ,（’）（0）1 $$·%%89
（&4）

%%89 / ""(2·:（’）（"(2）
式中：3%89———最大差百分比，一般取 3%89 / ’;<［&］；$———分辨系数，$#（’，&），一般取$/ ’;<〔&〕’
准则 &4：当 / = ’;<时，模型拟合值与实际测定值具有较强的关联度 ’由此可以判断 12（&，&，*,-#）拟合

值序列与实际测定值序列是相似的 ’
#$& 模型后验差及残差检验
模型拟合值序列与实际测定值序列仅存在较强的相似关系是不够的，还必须满足后验差及残差的要求 ’
由模型拟合值 .,（’）# 与实际值 ,（’）可以得到残差"（0），由式（&>）求得 ’

"（0）# ,（’）（0）& .,（’）#（0） （&>）
’"残差均值"
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! ! !
" # !!

"

$ ! "
!（$）

!"残差标准偏差 %"
"

%"
" ! !

" # !!
"

$ ! "
（!（$）#"!）"

#"原序列 &（#）（$）的均值#&（#）

#&（#） ! !
"!

"

$ ! !
&（#）（$）

$" &（#）（$）的方差 %"
!

%"
! ! !

"!
"

$ ! !
（&（#）（$）##&（#））"

%"后验差比值 ’

’ !
%"
%!

& "小误差频率 (
( ! (｛)!（$）) * #$%&’(%!｝

表 ’ ! 与 " 标准
()!*% ’ +,)-$).$/ 0& ! )-$ "

模型精度等级 后验差比值 ’ 小误差频率 ( 结果
一级模型 ) #$*( + #$,( 优秀

二级模型 ) #$( + #$-# 良好

三级模型 ) #$%( + #$&# 合格

四级模型 $#$%( %#$&# 不合格

由后验差比值 ’ 及小误差频率 ( 可以判断模型的优劣
等级 +
表 !［!］给出了判断模型优劣等级的标准 +
外推性好的模型，’ 值就小，因为 ’ 小说明 %" 小、%! 大 +

%!是观测数据的标准偏差，%! 大说明观测数据的离散性大，

或者说观测原始数据摆动幅值大，即规律性差 + %" 代表预测

误差的标准偏差，%"小说明预测误差离散性小 +作为综合指标，’ 值越小越好 +
衡量模型优劣的另一个指标是小误差频率 ( +由 ( . (｛/!（ $）/ ) #$%&’ (%!｝可知，如果所有!（ $）均小

于 #$%&’(%!，则 ( . !表明模型优良 +
由表 !可知，一、二级模型可直接用于分析、预测质量控制系统状态 +三级模型不能直接使用，应通过修

正，使其达到一、二级模型所具备的条件 +四级模型为不合格模型，应另选其它建模方法重新建立模型 +

1 水利水电工程项目质量控制系统状态的研究
至此，已建立起具有实际应用价值的灰色摆动模型，下面将应用模型从两方面研究质量控制系统状态 +

表 2 行为轨迹
()!*% 2 3%4)5607. *0#7/

模式时区 行为轨迹

01（!，!，234"） ,&（#）"（!） ,&（#）"（"） ⋯ ,&（#）"（"）
01（!，!，234"）! ,&（#）!"（!!） ,&（#）!"（"!） ⋯ ,&（#）!"（（" 5 !）!）
01（!，!，234"）" ,&（#）""（!"） ,&（#）""（""） ⋯ ,&（#）""（（" 5 "）"）

01（!，!，234"）- ,&（#）-"（!-） ,&（#）-"（"-） ⋯ ,&（#）-"（（" 5 %）-）

18’ 质量控制系统状态稳定性
质量控制中的一个重要任务是研究质量控制系统的稳定性 +通过研究系统运行机制的稳定性，为系统的

管理控制、决策提供依据 +一个运行机制稳定的质量控制系统，在管理与控制方面可以不必花费过多精力，风
险性也较小，因为这样的系统既不可能突然崩溃，也不可能突然奋起 +反之，一个运行机制不稳定的系统，风
险性大，随时都有可能发生质的变化，在管理与控制方面需要加大力度，分析系统不稳定的原因，以便及时采

取措施 +
设实测原始序列为 &（#）为 &（#）（!），&（#）（"），⋯，&（#）（"）+可以从 &（#）这一基本序列中得到若干个子序

列，分别记为 &（#）! ，&（#）" ，⋯，&（#）- +
&（#）! !（&（#）（!!），&（#）（"!），⋯，&（#）（（" # !）!））

&（#）（"） !（&（#）（!"），&（#）（""），⋯，&（#）（（" # !）"））

&（#）- !（&（#）（!-），&（#）（"-），⋯，&（#）（（" # %）-））
对 &（#）! ，&（#）" ，⋯，&（#）- 分别建立 01（!，!，

234"），01（!，!，234"）!，01（!，!，234"）"，⋯，01
（!，!，234"）-，也就建立起了该质量控制系统不同
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时区的行为模式 !!"（#，#，$%&!）为至检查日时整个时域的行为模型，!"（#，#，$%’!）#，!"（#，#，$%’!）(，⋯，
!"（#，#，$%’!）" 代表不同时区的行为模式，见表 ( !
准则 (#：设 !"（#，#，$%’!），!"（#，#，$%’!）#，!"（#，#，$%’!）(，⋯，!"（#，#，$%’!）" 在 $ 时刻的模型拟合值

分别为 %&（)）!（$），%&（)）#!（$），%&（)）(!（$），⋯，%&（)）"!（ $）!如果模型拟合值之间的相对差值平均数百分比小于或等于
#’，可以判断该质量控制系统的运行机制是稳定的 !
!"# 质量控制系统未来状态的预测
质量控制的另一个任务是预测系统未来的状态 !一个精度足够的灰色摆动模型可以较准确地预测系统

未来的状态 !从理论上分析，外推性好（即 ( 值小）的 !"（#，#，$%’!）模型可以从初值 &（)）（#）一直延伸到未来
任何一个时刻 !但对本征系统而言，未来的一些扰动、因素等不断进入系统，从而对系统造成影响，因此应按
!"（#，#，$%’!）模型预测质量控制系统未来状态 !

) * #，) * (，⋯，) * * 时刻的系统特征量的预测值由式（+）求得 !只要令 $ , )，) * #，) * (，⋯，) *
*，就可分别求得第 ) * #，) * (，⋯，) * * 时刻的模型预测值，记为 %&（)）!（) * #），%&（)）!（) * (），⋯，%&（)）!（) *
*）!

参 考 文 献

# 邓聚龙 !灰色预测与决策 !武汉：华中理工大学出版社，#+-. !#)/ 0 ##.
( 孙仲康 !快速富里叶变换及其应用 !北京：人民邮电出版社，#+-( !1- 0 /2

$%&’ ()*+,*+, -./&0 .1 2340*5’ 6.+5%.0 (’75&8 1.% 945&% 4+/ :0&;5%*;*5’ <%.=&;57

>&+, ?*+,;@3+ A4+, ?*4+=*

（(+,,-.- +/ 012-31425+14, 01678239 416 (+::-3;-，<+=45 >15? !，)41@51. (#))+-）

BC75%4;5 3456784 9’9:;$%$ 6< =4> ?4959?=>5%$=%?$ 6< @79:%=; 9’A @79:%=; ?6’=56: 6< B9=>5 9’A >:>?=5%?%=; C56D>?=$，
:%&%=9=%6’$ 6< $=9=%$=%?9: &>=46A$ 95> C6%’=>A 67= E F 85>; $B%’8%’8 &6A>: 6< @79:%=; ?6’=56: $;$=>& %$ >$=9G:%$4>A，9’A =4>
$=>C$ =6 >$=9G:%$4 =4> &6A>:，C959&>=>5 $6:7=%6’，9’A &6A>: H>5%<%?9=%6’ 95> >IC67’A>A %’ A>=9%: E J%’9::，=4> $=9G%:%=; 6<
=4> @79:%=; ?6’=56: $;$=>& %$ 9’9:;$>AE K56D>?= @79:%=; ?6’=56: ?9’ G> %&C56H>A B%=4 =4> 85>; $B%’8%’8 &6A>: E F= =4> $9&>
=%&>，=4> 85>; $B%’8%’8 &6A>: %$ 6< 5><>5>’?> H9:7> =6 ?6$= 9’A $?4>A7:> ?6’=56: E

D&’ ).%/7 @79:%=; ?6’=56:；&6A>:；85>; $;$=>&；$B%’8%’8 &6A>:

(. 河 海 大 学 学 报 #+++年 +月


	F1: 
	F2: 
	F3: 
	F4: 
	F5: 
	F6: 
	F7: 


